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111

1.2

1.2.1

1.2.2

INTRODUCTION

Portée

Le présent énonceé des besoins techniques) {@B3ente les exigences techniques et
de rendement relatives au systéme de postesmvats télecommandés (PTNT),
lequel sera constitué de multiples affits télécomiaa, de détecteurs et senseurs et
de pupitres de commande qui devront étre conchegtaes, livrés (avec les pieces

de rechange initiales), installés et soutenus ensxcfutilisation par la Marine royale
canadienne.

Terminologie
Les définitions qui suivent s’appliquent aégent EBT.

a. Disponibilité : La probabilité que le PTNT est damsétat opérationnel a tout
moment, basé sur une combinaison du temps moyemafaillances et la durée
moyenne des réparations (DMR). Cette relation éfhie¢ comme étant
Disponibilité (en %) = temps moyen entre défailest (temps moyen entre
défaillances + DMR) x 100.

b. Locale : Opérations effectuées par I'opérateuieuphysique de I'affit de
PTNT

c. Systéme de PTNT : Systéme intégré constitué deayjatftits de PTNT
téléecommandés, de détecteurs et senseurs, et diepuje commande de PTNT.

d. PTNT : Un affit de PTNT et un pupitre de commandédNT et toutes
composantes auxiliaires.

e. Affat de PTNT : Dispositif situé au-dessus du pguait maintient en place I'arme
montée et permet de viser et de faire feu avee-cgllet qui maintient en place
des détecteurs et des senseurs électro-optiqués (EO

f. Pupitre de commande de PTNT : Principal dispogéiimettant a 'opérateur de
surveiller et de contrOler des affits de PTNT.

g. Opérateur : Membre de I'équipage du navire quisegtile PTNT.

h. A distance : Controller I'affit de PTNT & une dista éloigner de celui-ci par
I'entremise du pupitre de commande du PTNT.

Les sigles et acronymes qui suivent s’appliqjau présent EBT.

Acronyms

ECP Erreur circulaire probable
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1.3

13.1

1.3.2

1.3.3

1.4

14.1

1.4.2

1.4.3

FN Fabrique National

PTNT Poste de tir naval télécommandé

EBT Enoncé des besoins techniques

OMM Organisation météorologigue mondiale

Utilisation prévue

Le systeme de PTNT fournira une défense ponctaaiteurte portée ainsi qu’une
capacité de défense de zone restreinte dans le dadroncept de systeme de défense
par couches employé par les douze navires dedaecldALIFAX et les deux navires
de soutien interarmées du Canada lorsqu’ils sosterice.

Le systeme de PTNT sera utilisé pour prendre aeped petits navires submersibles
ou aéronefs lents a basse altitude constituaninamace alors que le navire est en
haute mer, le long de la cote, amarré ou ancréi qire les vehicules terrestres alors
gu'’il est le long de la c6te. Dans le cadre debte, te systeme de PTNT assurera des
fonctions de surveillance, de détection des menaeegoursuite, de tir de coups de
semonce, de tir d’interdiction, de tir de neutiaiisn et d’évaluation des dommages
de combat subis par les menaces. De plus, le sgster®TNT sera utilisé afin
d’assurer une surveillance de surface a I'appupérations de recherche et de
sauvetage et d’obtenir de I'information sur lexés neutres et hostiles dans le cadre
d’opérations nationales et internationales.

Des systemes de PTNT seront livrés au Canada ed'&te installés sur les navires
de soutien interarmeées. Le Canada est indépendanmesponsable de l'installation
des systemes de PTNT sur ces navires, y compliaatat des cables nécessaires.

Apercu du systeme

Le PTNT permettra au Canada de monter séeatdenmitrailleuse lourde FN
(Fabrique nationale) M2 de calibre 0,50 ou la niiease C6 de calibre 7,62 mm. Il
permettra une pleine utilisation a distance deacees.

La conception du systeme de PTNT fournirafiigs automatisés et I'équipement
connexe dont chaque navire aura besoin pour ad&mgagement d'une menace
avec une rotation de 360 degrés, tout en augmecnastdérablement la |étalité
actuellement possible a I'aide de mitrailleusesdes sur pivot utilisées localement.
Le systeme sera congu de facon a optimiser la ctureeet la |étalité (deux armes
montées par menace) ainsi qu’a assurer la redoadhascafflts et des pupitres de
commande de PTNT.

Chaque affit de PTNT aura son pupitre de camaiede PTNT. Cependant, deux
pupitres de commande de PTNT pourront contrélenpdrte quel des afflts de
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PTNT babord et deux pupitres de commande de PTNirqat contrdler n'importe
guel des afflts de PTNT tribord.

1.4.4 Le systeme de PTNT appuiera l'utilisation ahésailleuses lourdes dans la zone se
situant entre la portée efficace maximale des atéggses et la portée minimale de
I'arme principale des navires de classe HALIFAX.

1.4.5 Le systeme de PTNT sera constitué de matefeegmatique et d’un logiciel
militaires standards qui seront adaptés aux beshirGanada.

1.4.6 Le systeme de PTNT fournira les capacitégiseg dans tous les environnements a
I'appui des opérations navales menées par le Catatdale monde entier.

2. DOCUMENTS PERTINENTS

2.1 Les documents suivants sont pertinents au r&:Tl et doivent en faire partie :

a. MIL-STD-1472G, Department of Defense Design Créae3tandard, Human
Engineering

b. MIL-DTL-24643C, General Specification for Shipbodsde of Low Smoke
Electric Cable and Cords

c. C-03-010-000/MM-001, Manuel technique, Techniguesampatibilité
électromagnétique a bord des navires de la Maanadienne

d. D-03-003-005/SF-000, Spécification générale dewlilasions électriques a bord
des navires des Forces canadiennes

e. MIL-STD-1310H(Navy), Shipboard Bonding, Groundirmgnd Other Techniques
For Electromagnetic Compatibility, Electromagnétidse (EMP) Mitigation, and
Safety

f. Technical Readiness Assessment Guidance, DeparohBefense (DOD)

g. D-02-002-001/SG-001, Identification du matériel apgpnant aux Forces
canadiennes

h. MIL-STD-461F, Requirements for the Control of Elechagnetic Interference
Characteristics of Subsystems and Equipment

i. STANAG 2895 MMS (Edition 1), Extrémes climatiqueéscenditions dérivées a
utiliser dans la définition des criteres de conicgpét d’essai pour les matériels
destinés aux forces de 'OTAN

j. MIL-STD-108E, Definitions and Basic Requirements Emclosures for Electric
and Electronic Equipment
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k. D-03-003-007/SF-000, Spécifications relatives atibeies de conception et
d’essais applicables a I'équipement résistant avx des navires de guerre

l. C-03-007-181/ME-002, Données sur les cables etitaisons de cables pour
l'installation a bord des navires (navires de teutlasses)

m. MIL-STD-810G, Environmental Engineering Considesati and Laboratory
Tests

n. C-03-010-000/AG-001, Plan et procédure de conEMSEC visant les navires
militaires

0. STANAG 4347, Definition Des Performances NominddesPortee Statique Des
Systemes D'Imagerie Thermique

p. STANAG 4512, Cible Personnel Debarque

2.2 En cas de contradiction entre le texte de I'EEBTun des documents pertinents
énumérés, le texte de 'EBT au moment de la datidipour la réception des
soumissions doit prévaloir.

2.3 Sauf indication contraire, la derniére révisipprouvée des documents énumérés
ci-dessous doit s’appliquer.

3. EXIGENCES DE RENDEMENT
3.1 Menaces
3.1.1 Le systeme de PTNT doit permettre a I'équepdig navire de se défendre contre les

menaces énumeérées dans le tableau 1.

Tableau 1 — Menaces

Type de menace Ampleur de la Conception de la menace  Vitesse de la Manceuvres de la
menace menace menace
Embarcations 2 métres carrés gt Civile standard De 0 a 25 métres | Parcours
plus par seconde aléatoire
Militaire standard effectuant
continuellement
des virages

serrés jusqu’a
45 degrés de
chaque c6té du

parcours
Aéronefs 2 metres carrés et Léger a voilure fixe De 0 a 64 metres| S’approche sans
plus par seconde faire de manceuvres
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Léger a rotor évasives

Véhicules terrestres 2 métres carrés etCivile standard (camions, Manoceuvres
plus voitures, motocyclette, évasives
etc.)
Personnes Armé ou ayant un engin

explosif improvisé porté
sur soi

3.2

3.2.1

3.2.2

3.2.3

3.24
3.24.1
3.24.2

3.24.3

3.24.4

3.245

3.2.5

3.251

Surveillance

Chaque affit de PTNT doit étre doté de détestet de senseurs EO permettant a
'opérateur de détecter de jour et de nuitles mem@numérées dans le tableau 1 se
trouvant a au moins 2 000 metres.

Les détecteurs et senseurs EO du PTNT dagdezntettre a 'opérateur de
d’identifier de jour et de nuit les menaces énumgians le tableau 1 se trouvant a
au moins 1 800 métres, a I'exception de la menageedsonnes.

Les détecteurs et senseurs EO du PTNT dgdezntettre a 'opérateur d’observer la
répartition des points d'impact a une portée d’'ains 1 000 metres lorsque des
munitions tragcantes de calibre 0,50 sont utilisées.

Les détecteurs et senseurs EO du PTNT dateemprendre une cameéra thermique.
La caméra thermique du systeme de PTNTétheitfixée sur un affit de PTNT.
La caméra thermique du PTNT doit couvrichamp observé variable.

La caméra thermique du PTNT doit couvrigtamd champ observé horizontal d’au
moins 9 degreés.

La caméra thermique du PTNT doit couvrichamp observé étroit horizontal dans
des portées entre 2.0 degrés et 4 degrés.

La caméra thermique du PTNT doit permétifepérateur d’identifié avec une
probabilité de 50% un homme non protégé se terebiud tel que décrit dans le
STANAG 4512 et caractérisé pour un différentietelapérature de 2 degrés Kelvin
avec une température ambiante de 288 degrés Kelwne portée de 1 600 metres et
un niveau de visibilité caractérisé par une attéanatmosphérique infrarouge de
0.2 par kilomeétre conformément au STANAG 4347.

Les détecteurs et senseurs EO du systemeNIE divent comprendre une caméra
de jour.

La caméra de jour du systeme de PTNT theitfikée sur un affit de PTNT.
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3.2.5.2

3.25.3

3.254

3.2.5.5

3.2.6

3.2.6.1

3.2.6.2

3.2.7

3.3

3.3.1

3.3.2

3.3.3

La caméra de jour du systéme de PTNT theitrdunie d’'un zoom optique continu.

La caméra de jour du systeme de PTNT tieitfénctionnelle dans des portées de
champ observé horizontal entre 3.0 degrés et 4qyed.

La caméra de jour du systeme de PTNT dofigser un mode couleur.

La caméra de jour du systeme de PTNT @oihpttre a I'opérateur d'identifié avec
une probabilité de 50% un homme non protégé senteledbout tel que décrit dans le
STANAG 4512 a une portée de 1 800 metres danladitions suivantes :

a. lors d’'une journée claire avec transmittancenaphérique de 23.5 kilometres au
niveau de la mer, dans les longueurs d’ondes esjl@clairement lumineux de
1504 lux et visibilité directe;

b. une cible ayant un contraste de 19%;
c. des conditions a faible turbulence : Cn2=1E+4{(3).

Les détecteurs et senseurs EO du systemeéNIE divent comprendre un télémetre
laser de classe 1 conformément au American Stasdiasttute (ANSI) Z136.1,
2014.

Le télémetre laser du systeme de PTNTndesturer la portée des menaces
énuméreées dans le tableau 1 a 2 000 métres.

Le téléemetre laser du systeme de PTNTndesturer la portée des menaces
énumérées dans le tableau 1 avec une marge d’'emeedmale de 5 métres lorsque
ces menaces se trouvent a des portées entre 2¥srael 000 meétres.

Le PTNT doit avoir un mode de surveillancenptant a I'arme d’étre découplé des
détecteurs et senseurs EO et élevé a un minimutb degrés par rapport a la
visibilité directe des détecteurs et senseurs EO.

Acquisition et poursuite

Le PTNT doit fonctionner en temps réel de igr@nque I'opérateur ne pergoive
aucun délai lorsqu’il actionne une fonction précise

Le PTNT doit prévoir pour les affits des sgies et des accélérations permettant
d’assurer la poursuite des menaces énuméréesaltaiddau 1 qui suivent des
trajectoires d’approche ou convergentes ou quckfent des manceuvres a des
portées de 200 metres et plus.

Le PTNT doit permettre a I'opérateur de s&@aoer une menace aux fins de
poursuite automatique.
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3.34

3.3.5

3.3.6

3.3.7

3.3.8

3.3.9

3.3.10

3.3.11

3.3.12

3.3.13

3.3.14

Le PTNT doit assurer I'acquisition des mesa@meumérées dans le tableau 1 de cet
appendice dans des conditions de jour.

Le PTNT doit assurer la poursuite automatidel la menace sélectionnée par
I'opérateur dans des conditions de jour.

Le PTNT doit assurer I'acquisition des mesameumérées dans le tableau 1 de cet
appendice dans des conditions de nuit.

Le PTNT doit assurer la poursuite automatipiéa menace sélectionnée par
'opérateur dans des conditions de nuit.

Le PTNT doit permettre a I'opérateur d’eftemta distance I'acquisition et la
poursuite de menaces.

Le PTNT doit étre une plateforme stabilisggnaune précision du pointage qui
maintient les détecteurs et senseurs EO et I'arhiérieur de 1.0 milliradian
d’écart type dans des conditions en mer d’indic&gat de la mer, tel qu'il est défini
dans les tableaux de codes de I'Organisation m@Etagpgue mondiale (OMM) et au
tableau 4.

Le PTNT doit assurer I'acquisition et la saite des menaces énumérées dans le
tableau 1 de cet appendice a toutes portées diabid metres a 1 000 meétres.

Le PTNT doit assurer I'acquisition automaigles cibles énumérées dans le
tableau 2 de cet appendice dans des conditioraude |

Le PTNT doit assurer la poursuite automatidel la cible sélectionnée par
'opérateur dans des conditions de jour.

Le PTNT doit assurer I'acquisition automaigles cibles énumérées dans le
tableau 2 de cet appendice dans des conditionsitle n

Le PTNT doit assurer la poursuite automatidel la cible sélectionnée par
I'opérateur dans des conditions de nuit.
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Tableau 2 — Cibles

Type de cible Exemple de cible Taille de la Portée de de la
cible cible

Superstructure de Cheminées, mats Zone de Au moins
navire 2 metres carrés| 1 000 metres
Sous-structure de Cheminées, appareil a Zone de Maximum de
navire commercial gouverner, portes, hublots 2 meétres carrés| 1 000 metres
Caractéristiques Portes, hublots, écoutilles, Zone de Au moins
discernables a l'aide | trainées d’échappement, 2 metres carrés| 1 000 metres
d’équipement optique inscriptions (lettres, numeéros,
ou thermique symboles, rayures)
3.3.15 Le PTNT doit reprendre I'acquisition et upsuite de menaces fixes qu’il ne

3.3.16

3.3.17

3.3.18

3.4

3.4.1

3.4.2

3.4.3

pouvait pas détecter temporairement pendant unmaxide deux secondes en
raison d’'une obstruction.

Le PTNT doit reprendre I'acquisition et aupsuite de menaces dynamiques qu’il ne
pouvait pas détecter temporairement pendant unmaxide deux secondes en
raison d’une obstruction.

Le PTNT doit automatiquement reprendre L@gitjon de menaces avec une
probabilité d’au moins 90%.

Les détecteurs et senseurs EO du PTNT daitenstabilisé indépendamment du
systeme de rétention de I'arme.

Conduite de tir et engagement

Le PTNT doit produire une solution de conduiteideaur les menaces énumeérées
dans le tableau 1 de cet appendice alors que aescegsont fixes a des portées
allant de 200 metres a 1 000 métres.

Le PTNT doit produire une solution de conduiteidpaur les menaces énumeérées
dans le tableau 1 de cet appendice alors que aesce®sont en mouvement a des
portées allant de 200 métres a 1 000 metres.

Le PTNT doit produire une solution de conduiteideaur les cibles énumérées dans
le tableau 2 de cet appendice alors que ces abladixes a des portées allant de
200 metres a 1 000 metres.
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3.4.4

3.4.5

3.4.6

3.4.7

3.4.8
3.4.9

3.4.10

3.4.11

3.4.12

3.4.13

3.4.14

3.4.15

3.4.16

3.4.17

3.4.18

Le PTNT doit produire une solution de conduiteideaur les cibles énumérées dans
le tableau 2 de cet appendice alors que ces @bldsen mouvement a des portées
allant de 200 metres a 1 000 métres.

Le PTNT doit produire une solution de conduiteiddans un délai maximal de

16 secondes pour les menaces énumérées danskutablorsque I'opérateur recoit
une désignation verbale de la portée d’une menasearace et que cette menace se
trouve dans I'arc d’engagement de son arme.

Le PTNT doit ajuster automatiquement la positio'@ene en fonction de la
solution de conduite de tir produite.

Le PTNT doit maintenir la menace au centre de #&ate I'opérateur lorsqu’une
solution de conduite de tir est appliquée.

Ce paragraphe a été délibérément exclu.
Ce paragraphe a été délibérément exclu.

Le PTNT doit charger (armer) a distance I'armeahée lorsque I'opérateur
sélectionne cette commande.

Le PTNT doit permettre de sélectionner a distatarepleur des salves (un coup,
rafale de trois coups, tir continu).

Le pupitre de commande du systéme de PTNT doit gtrena I'opérateur de pointer
et de lever 'arme a distance et sans stabilisation

Le pupitre de commande du systéme de PTNT doit gt&rena I'opérateur de pointer
et de lever manuellement I'arme a distance et atadailisation.

Le pupitre de commande du PTNT doit permettre @éfateur d’actionner 'arme a
distance.

L’affGt de PTNT doit permettre de viser localemestt,retirant ou désengageant tout
systeme d’entrainement, désactivant les commandissadces et de faire fewec
'arme localement.

Le pupitre de commande du PTNT doit permettre gélfateur de décaler le point de
visée lors de la poursuite de menaces ou cibles.

Le pupitre de commande du PTNT doit permettre péfateur de prendre a partie les
menaces enumeérees dans le tableau 1 a des pdidéesl@ 50 metres a 600 metres.

Le PTNT doit maintenir la menace au centre de #&ate I'opérateur lorsque la
menace est prise a partie.
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3.5

3.5.1

3.5.2

3.5.3

Efficacité de I'arme

Le PTNT doit assurer un minimum de sept cauput contre une cible de surface
dans un délai maximal de 16 secondes suivant boiote d’une solution de conduite

de tirou :

a. une mitrailleuse lourde FN M2 de calibre 0,50nesntée sur I'aff(t;

b. la cible présente un rapport d'aspect de deuxip&t une zone vulnérable de
2 metres carres;

c. lacible de surface s’approche de I'affit de PTa\une vitesse de 25 métres par
seconde tout en effectuant continuellement degegaerrés;

d. pas plus de 50 coups sont utilisés;

e. I'engagement commence a 600 métres;

Le PTNT doit assurer un minimum de sept cauplkut contre une cible aérienne
dans un délai maximal de 16 secondes suivant biote d’une solution de conduite

de tir ou :

a. une mitrailleuse lourde FN M2 de calibre 0,50nesntée sur I'aff(t;

b. la cible présente un rapport d'aspect de deuxip&t une zone vulnérable de
2 metres carres;

c. la cible aérienne s’approche de I'affit de PTaNlne vitesse de 64 métres par
seconde sans faire de manceuvres évasives;

d. pas plus de 100 coups sont utilisés;

e. I'engagement commence a 600 métres;

Le PTNT doit assurer un écart circulaire plide de 2.5 milliradians ou moins
lorsque :

a.

la cible est un panneau vertical avec un pantis€e centré ayant un contraste
élevé;

la cible est remorquée selon un parcours constanune vitesses entre 8 et 10
noeuds;

le navire effectuant le tir est positionné perdbeulaire a +/- 2 dégrées du
parcours de la cible et a une portée constant®@denetres a +/- 50 metres;

les conditions en mer sont pas moins que d'endlid’état de la mer et pas plus
gue d’indice 3 d’état de la mer, tel qu’il est défilans les tableaux de codes de
I'Organisation météorologique mondiale (OMM) ettableau 4;
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3.6

3.6.1

3.6.2

3.6.3

3.7
3.7.1

3.7.1.1

3.7.1.2

3.7.1.3

3.7.1.4

3.7.2

3.7.2.1

3.7.2.2

e. lataille de salve est de un;
f. lataille de I'échantillon est d’au moins 100ups;

g. I'écart circulaire probable de 2.5 milliradiadhst étre interprété comme étant pas
moins d 50% des coups au but se trouvent sur @utérieur d’'un cercle avec un

rayon équivalent a 2.5 milliradians pour la podéemoment du tir; h. les
coups tirés aux fins d’alignement ou de calibragesant pas comptés dans
I'échantillon.

Alimentation

Le PTNT doit étre conforme aux exigences relatauds systemes électriques qui
sont définies dans le document D-03-003-005/SF-000.

Le PTNT doit étre alimenté en électricité par IFadtructure d’alimentation électrique
du navire.

Le PTNT doit pouvoir fonctionner conformément aggant EBT au moins
10 minutes sans étre alimenté en électricité paavre.

Restrictions quant a la visée et au tir de 'arme
Le systeme de PTNT doit étre doté de deux commursatEinterdiction de tir.

Le systeme de PTNT doit étre configuré avec un cotataur d’interdiction de tir
pour les affits de PTNT babord et un commutateunteatdiction de tir pour les afflts
de PTNT tribord.

Lorsque le commutateur d’interdiction de tir de ATést active, celui-co doit couper
le circuit de mise a feu physique et empécherdeea montées des PTNT de faire
feu.

Lorsque le commutateur d’interdiction de tir de ATést activé, le PTNT doit
permettre a I'opérateur de déplacer I'affit et lisdr les détecteurs et senseurs EO a
distance.

Lorsque le commutateur d’interdiction de tir de ATést active, le PTNT doit
permettre le processus de poursuite automatique.

Le systeme de PTNT doit étre livré avec une cl@tdiasation de tir.

Lorsqu’elle est insérée et tournée, la clé d’astiion de tir doit autoriser toutes les
fonctions de tir de I'affGt de PTNT.

La clé d’autorisation de tir de PTNT doit étre alkte a proximité de chaque pupitre
de commande de I'opérateur du systéeme de PTNT.
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3.7.3

3.7.3.1

3.7.3.2

3.7.4

3.7.5

3.7.6

3.7.7

3.7.8

3.8

3.8.1

3.8.2

3.8.3

3.9

3.9.1

3.9.2

Le PTNT doit étre doté d’'un dispositif de priorig&ilement accessible placé a
I'aff(t.

Une fois activé, le dispositif de priorité de l'affde PTNT doit désactiver toutes les
fonctions contrdlées a partir du pupitre de comneasha systeme de PTNT.

Une fois activé, le dispositif de priorité de l'affde PTNT doit avoir un processus de
déclenchement en deux étapes afin d’empécher gqlisdesitif de priorité ne se
déclenche accidentellement.

Le PTNT doit étre muni de verrouillages de sécuguedésactiveront les fonctions
de pointage et de tir de I'arme dans I'éventualiid’affit de PTNT n’est pas en
conditions d’opération sécuritaire.

Sile PTNT comporte un simulateur & bord, celuiloit prévoir des inhibitions pour
le matériel informatique et le logiciel afin d’engb@r I'utilisation de 'arme montée
du PTNT.

Le PTNT doit étre doté d’interrupteurs de circigtrdise a feu mécaniques ajustables
en élévation, dépression et rotation.

Le logiciel du PTNT doit prévoir des interrupteudies circuit de mise a feu ajustables
afin d’'empécher I'arme de tirer dans la silhoudtienavire (2.5 fois le calibre 0.50
[32 mm] pour les obstacles solides du navire e plhwr les antennes).

Le PTNT doit étre doté d’'un moyen électronique péftectuer I'alignement des
détecteurs et senseurs EO au simbleau de I'arme.

Manipulation des munitions

La boite de munitions du PTNT doit pouvointemir au moins 200 cartouches sur
bande a maillons détachables de mitrailleuse lodedealibre 0,50 de 12,7 mm
lorsque la mitrailleuse lourde FN (Fabrique natleh#?2 de calibre 0,50 est utilisée
et au moins 400 cartouches sur bande a mailloaslt#iles de mitrailleuse C6 de
7,62 mm lorsque la mitrailleuse C6 de calibre fy68 est utilisée.

L’affGt de PTNT doit recueillir des douilledes cartouches et des maillons éjectés de
'arme.

La boite de munitions de I'afflit de PTNT d&dite située sur I'afflt lui-méme et ne
nécessiter aucun acces sous le pont.

Pupitre de commande

Le systeme de PTNT doit comporter un pupitre dernantde de PTNT pour chacun
des affats installés.

Le pupitre de commande du PTNT doit controler Giatfe PTNT.
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3.9.3

3.94

3.95

3.9.6

3.9.7

3.9.8

3.9.9

3.9.10

3.9.10.1

3.9.10.2

3.9.10.3

3.9.10.4

3.9.10.5

3.9.10.6

3.9.10.7

Le pupitre de commande du PTNT doit étre doté daeeramande proportionnelle
permettant d’ajuster le pointage de I'arme (poietdever).

Le pupitre de commande du PTNT doit permettre feréte intégral et sécuritaire de
'armement, de la mise a feu et de I'arrét de tir.

Le pupitre de commande du PTNT doit nécessiter dgexventions de la part de
'opérateur afin de faire feu avec I'arme montédPddNT.

Le pupitre de commande du PTNT doit comporter unroatateur de sélection
permettant I'utilisation de I'affit de PTNT sélemtné par I'opérateur.

Le pupitre de commande du PTNT ne doit controler ltaffGt de PTNT qui est
sélectionné a I'aide du commutateur de sélection.

Le pupitre de commande du PTNT doit étre conformesactions 5.10.3.2,
5.10.3.4.4,5.10.3.7 et 5.10.4 du document MIL-SIFD2G.

Le commutateur de sélection doit permettre I'opératle I'affit de PTNT
sélectionner uniquement lorsque cet affit de PTN$tipas déja sélectioné pour étre
opéré.

Le pupitre de commande du PTNT doit étre doté écnan de I'opérateur.

L’écran de I'opérateur doit étre de taille pas nsaie 10 pouces et avoir une
résolution d’affichage minimale de 800 x 600 pixels

L’écran de I'opérateur du PTNT doit afficher toutes données d’imagerie provenant
des détecteurs et senseurs EO du PTNT.

L’écran de I'opérateur du PTNT doit afficher lesndées de télémétrie pour la
mesure de portée.

L’écran de I'opérateur du PTNT doit afficher toes modes de fonctionnement du
systeme de PTNT.

L’écran de I'opérateur du PTNT doit afficher toutes fonctions pouvant étre
sélectionnées par 'opérateur.

L’écran de l'opérateur du PTNT doit afficher le pi@ige et I'élévation de I'aff(t de
PTNT

a. en azimut vrai
b. relativement au nez du navire.

L’écran de I'opérateur du systéme de PTNT doitch#r un réticule gradué en degrés
et en millirads.
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3.9.10.8 Ce paragraphe a été délibérément exclu.
3.9.10.9 L’écran de I'opérateur du PTNT doit afficher la gtigé de cartouches tirées.

3.9.10.10 L’écran de I'opérateur du PTNT doit afficher letataactuel du systéme de PTNT
ainsi que tout message d’erreur associé a celui-ci.

3.9.10.11 L’écran de I'opérateur du PTNT doit afficher uniceteur de statut sécuritaire pour
le tir.

3.9.10.12 L’écran de I'opérateur du PTNT doit afficher unmtade référence visuel du temps
d’utilisation restant une fois que le PTNT pas$alamentation de secours.

3.9.10.13 L’écran de I'opérateur du PTNT doit avoir une irgieéd réglable par 'opérateur
(d'intensité totale a fermeture complete).

3.9.10.14 L’écran de I'opérateur du PTNT doit étre capableérdesmettre une reproduction
exacte de ce qu'il affiche a un moniteur distant.

3.9.10.15 L’écran de I'opérateur du PTNT doit étre conforma aection 5.2.3 du document
MIL-STD-1472G.

3.9.11  Le pupitre de commande du PTNT doit comprendrecdesmandes d’opérateur.

3.9.11.1 Les commandes d’opérateur du PTNT doivent compeendrdispositif permettant la
mise en marche et I'arrét de chacun des PTNT.

3.9.11.2 Les commandes d’opérateur du PTNT doivent compeetmdites les commandes
permettant de contréler I'affit de PTNT de facoousiaire.

3.9.11.3 Les commandes d’opérateur du PTNT doivent compecndrdispositif permettant
de nettoyer I'optique des détecteurs et senseurs EO

3.9.11.4 Les commandes d’opérateur du PTNT doivent compecndrdispositif permettant
de dégivrer 'optique des détecteurs et senseurs EO

3.9.11.5 Les commandes d’opérateur du PTNT doivent compeetmirtes les fonctions
permettant d’appuyer la surveillance, la détectiameconnaissance et I'identification
des menaces.

3.9.11.6 Les commandes d'opérateur du PTNT doivent compeetudites les fonctions
requises pour sélectionner les menaces a souradérgoursuite.

3.9.11.7 Les commandes d'opérateur du PTNT doivent compeetudites les fonctions
requises pour contrdler la stabilisation lors dpdarsuite a distance de menaces.

3.9.11.8 Les commandes d'opérateur du PTNT doivent compeetudites les fonctions
requises pour contrdler la stabilisation pendapbi@tage et I'élévation a distance de
'arme.
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3.9.11.9 Les commandes d'opérateur du PTNT doivent compeetudites les fonctions
requises pour sélectionner 'ampleur des salves.

3.9.11.10 Les commandes d'opérateur du PTNT doivent compeetudites les fonctions
requises pour ajuster la position de I'arme entionade la solution de conduite de
tir.

3.9.11.11 Les commandes d’opérateur du PTNT doivent compeetiites les fonctions
nécessaires a la pleine utilisation de I'arme I&gasur I'affQt.

3.9.11.12 Les commandes d’opérateur du PTNT qui sont négessanur faire feu avec I'arme
montée sur I'affit de PTNT dans une situation oj@naelle immédiate et urgente
doivent étre immédiatement accessibles en toutgemp

3.9.11.13 Les commandes d'opérateur du PTNT doivent compeetudites les fonctions
requises pour contrdler la stabilisation des tirs.

3.9.11.14 Les commandes d'opérateur du PTNT doivent compeetudites les fonctions
requises pour décaler le point de visée lors g@lasuite de menaces ou cibles.

3.9.11.15 Les commandes d'opérateur du PTNT doivent compeetudites les fonctions
nécessaires a la surveillance de la répartitiorpdags d’'impact.

3.9.11.16 Ce paragraphe a été délibérément exclu.

3.9.11.17 Les commandes d’opérateur du PTNT doivent compeetmiites les fonctions
permettant de sélectionner des modes de fonctioamietu PTNT.

3.9.11.18 Les commandes d’opérateur du PTNT a I'’écran neathvigomprendre que les
réglages sélectionnables par I'opérateur qui sigppht au mode activé pour le
PTNT.

3.9.11.19 Les commandes d'opérateur du PTNT doivent aussisiitrées avec I'écran de
'opérateur du PTNT.

3.9.11.20 Les commandes d’opérateur du PTNT doivent étreldéisiquelles que soient les
conditions d’éclairage (de la lumiere du soleiedie a I'obscurité complete).

3.9.11.21 Les commandes d’opérateur du PTNT doivent étreléisisous un éclairage rouge.

3.9.11.22 Les commandes d’opérateur du PTNT qui émettera tlemtiere doivent avoir une
intensité réglable par I'opérateur (de I'intenséglus grande a la fermeture
complete).

3.9.11.23 Les inscriptions des commandes d’opérateur du Pddilent étre en blanc sur fond
noir.
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3.9.11.24 Les commandes d’opérateur du PTNT doivent con\enin opérateur se trouvant
dans un environnement marin dynamique.

3.9.11.25 Les commandes d’opérateur du PTNT doivent réagirrammandes d’entrée d’'un
opérateur portant un équipement anti-éclair comglebmpris des gants.

3.9.12 Le systeme de PTNT doit étre muni d’un vidéo-erstegur.

3.9.12.1 Le vidéo-enregistreur du PTNT doit enregistrer éanformation présentée sur
I'écran de I'opérateur du PTNT.

3.9.12.2 Le vidéo-enregistreur du PTNT doit enregistrenieltos au moins pendant les
24 derniéres heures.

3.9.12.3 Le vidéo-enregistreur du PTNT doit enregistreraleitiéo avec une estampille de
date/heure.

3.9.12.4 Le vidéo-enregistreur du PTNT doit enregistrenielos sur des dispositifs
multimédias commerciales.

3.10 Initialisation et test intégré

3.10.1  Le PTNT doit atteindre une fonctionnalité compléteartie d’'un état d’arrét sr
conformément au présent EBT :

a. en moins de deux minutes, a I'exception de la carti&@rmique, lorsque
I'opérateur effectue son initialisation;

b. en moins de sept minutes, incluant la caméra tlugreilorsque I'opérateur
effectue son initialisation.

3.10.2 Le PTNT doit se réinitialiser automatiquement adae d’'un arrét anormal et
atteindre une fonctionnalité complete conforménaenprésent EBT :

a. en moins de quatre minutes, a I'exception de lagcarthermique;
b. en moins de dix minutes, a I'exception de la cantiggamique.
3.10.3  Le PTNT doit permettre a I'opérateur d’effectueraurét controlé.

3.10.4  Le PTNT doit opérer a un niveau de performanceitdohs d’'une défaillance
critique.

3.10.5 Letestintégré du PTNT doit automatiquement détdes anomalies.
3.10.6  Letestintégré du PTNT doit détecter les anomaieken avec la caméra thermique.

3.10.7 Letestintégré du PTNT doit détecter les anomaieben avec la caméra de jour.
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3.10.8

3.10.9

3.10.10

3.10.11

3.10.12

3.10.13

3.10.14

3.11

3.11.1

3.11.2

3.11.3

3.11.4

3.11.5

3.11.6

3.11.7

3.11.8

Le test intégré du PTNT doit détecter les anomaieben avec le télémetre laser.

Le test intégré du PTNT doit détecter les anomaieben avec le systeme de
pointage et d’élévation.

Le test intégré du PTNT doit détecter les anomaieben avec le systeme de
controle de l'arme.

Le test intéegré du PTNT doit détecter les anomaieben avec la disponibilité de
I'alimentation électrique.

Le test intégré du PTNT doit détecter les anomarieben avec les systemes de
traitement.

Le test intégré du PTNT doit détecter les anomaliestriques en lien avec chaque
élément remplacable sur place.

Le test intégré du PTNT doit afficher les alarm&smdmalie correspondantes afin
d’'indiquer a I'opérateur la nature des anomali¢svées.

Simulateur a bord

Sile PTNT est doté d’'un simulateur a bord, le dataur a bord doit étre annexé ou
intégré au PTNT.

S'’il est doté d’un simulateur a bord, le PTNT dmtsque ce simulateur est en
fonction, afficher ce mode sur I'écran de 'opéuaite

S'’il est doté d’un simulateur a bord, le PTNT dmtsque ce simulateur est en
fonction, simuler la mise a feu de 'arme montée.

S'’il est doté d’un simulateur a bord, le PTNT dmtsque ce simulateur est en
fonction, simuler la mise a feu de I'arme montéema&ans munitions dans I'affat.

S'’il est doté d’'un simulateur a bord, le PTNT dmtsque ce simulateur est en
fonction, simuler la mise a feu sans qu'’il y aimhe montée sur I'aff(t.

Sile PTNT est doté d’'un simulateur a bord, celudoit comprendre pas moins de
cing scénarios de combat naval préprogrammes.

Sile PTNT est doté d’'un simulateur a bord, lesnadés de combat de celdii
doivent varier en complexité.

Sile PTNT est doté d’'un simulateur a bord, celudoit comprendre une commande
permettant d’en sortir sans que I'opérateur adtigefplus de deux actions.
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4.1

41.1

4.1.2

41.3

4.1.4

4.1.5

4.1.6

4.1.7

4.1.8

4.1.9

4.1.10

41.11

4.1.12

EXIGENCES PHYSIQUES
Equipement

Les éléments du PTNT qui se trouvent a l'intéridumnavire doivent pouvoir étre
installés dans des compartiments existants duaavir

Le PTNT doit permettre de monter une ou 'autre @leses suivantes :
a. mitrailleuse lourde FN M2 de calibre 0,50
b. mitrailleuse C6 de calibre 7,62 mm.

Le PTNT doit permettre de monter la mitrailleusertte FN M2 de calibre 0,50 et la
mitrailleuse C6 de calibre 7,62 mm sans que le @ané a en modifier la
configuration actuelle.

Le PTNT doit prévoir un dispositif de protectionypdes éléments fonctionnels de
'arme montée.

Le dispositif de protection du PTNT doit permettretout temps a I'arme montée de
faire feu sans que ce dispositif ait a étre enlevé.

Le PTNT doit permettre d’ajuster les détecteurseatseurs EO et I'arme montée en
fonction d’un point de référence commun sur le revi

Le PTNT doit permettre d’ajuster les détecteurseaiseurs EO et I'arme montée en
fonction d’un point de référence commun selon lageefficace maximale du
PTNT.

Les détecteurs et senseurs EO du PTNT doivent eardps un systeme de nettoyage
contrdlé par 'opérateur pour nettoyer tout débrigpéchant le fonctionnement des
détecteurs et senseurs EO.

Les détecteurs et senseurs EO du PTNT doivent aardps un systéme de dégivrage
contrélé par I'opérateur pour fondre toute accutnutade glace empéchant le
fonctionnement des détecteurs et senseurs EO.

Ce paragraphe a été délibérément exclu.

Les éléments du PTNT qui sont situésdagsus du pont doivent étre peints
conformément au document MIL-T-704 au moyen d’'umgcbe de finition conforme
au document MIL-C-22750 et d’'un apprét conforme&lacument MIL-P-53022.

Les éléments du PTNT qui sont situés a I'extéraetlessus du pont doivent étre

peints en gris conformément a la pastille de cou2é480 exigée par la norme
FED-STD-595C.
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4.1.13

4.1.14

4.1.15

4.1.16

4.1.17

4.2

42.1

4.2.2

4.2.3

4.3

43.1

4.3.2

4.3.3

4.3.4

4.3.5

4.3.6

Les éléments du PTNT qui sont situés a l'intéremdessus du pont doivent étre
peints en blanc conformément a la pastille de coul@925 exigée par la norme
FED-STD-595C.

La manipulation de I'équipement du PTNT doit étifecuée conformément aux
sections 5.8.6 et 5.9.11 du document MIL-STD-1472G.

Le systeme de PTNT ne doit pas utiliser le maténedtant a bord du navire pour
satisfaire aux exigences du présent EBT.

Ce paragraphe a été délibérément exclu.

Le PTNT doit étre a un niveau de maturité techngleg d’au moins huit, tel que
défini dans le document Technical Readiness AssaasBuidance, Department of
Defense.

Amplitude des mouvements

Chaque afft de PTNT doit couvrir en continue unde 360 degrés en azimut dans
les sens horaire et antihoraire..

Chaque affit de PNTN doit élever I'arme a au méihislegrés au-dessus du plan
horizontal.

Chaque affit de PNTN doit abaisser I'arme a au mm@hdegrés sous le plan
horizontal.

Cables

Les cables du PTNT doivent dégager tres peu dedw@hge comporter aucun
halogene, conformément au document MIL-DTL-24643C.

Le cablage du PTNT doit étre raccordé conforméragrdocument
C-03-007-181/ME-001.

Le cablage du PTNT doit étre marqué et étiquetéocor@ment au document
D-02-002-001/SG-001.

Le cablage du PTNT doit étre protégé conformémextparagraphes 118 a 168 de la
section 6 du document C-03-010-000/MM-001.

Le cablage du PTNT doit étre conforme au docume®8010-000/AG-001.

Le cablage du PTNT doit étre conforme au documdht & D-1310H(Navy).
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5.1

5.1.1

5.1.2

5.1.3

5.1.4

5.2

5.2.1

5.2.2

5.2.3

5.3

5.3.1

5.3.2

EXIGENCES RELATIVES AUX INTERFACES

Exigences relatives aux interfaces mécaniques

L’équipement du PTNT doit comprendre des sieges gure les systemes et les
pieces de fixation, tous fournis par le titulaiteantrat, permettant de les installer
sur les chaises correspondantes sur le navire.

Le PTNT doit comprendre toutes les interfaces migc@s permettant l'intégration
aux systemes de bord existants tel que le ciréegtudde refroidissement, le systeme
de conditionnement d’air, le circuit d’air comprinet les tuyaux d’écoulement, qui
peuvent étre nécessaires pour atteindre la capgmr@tionnelle totale.

Le PTNT doit comprendre toutes les interfaces migc@s permettant l'intégration
aux systemes de bord existants qui peuvent étesaaites pour atteindre la capacité
opérationnelle totale sans nuire au rendementudesysteme de bord existant.

Le PTNT doit comprendre toutes les interfaces mé@cas permettant I'intégration
aux systemes de bord existants qui peuvent étesggites pour atteindre la capacité
opérationnelle totale sans interférer avec I'uiiien de ces systemes en ce qui a trait
a leurs fonctions principales.

Exigences relatives aux interfaces électriques

Le PTNT doit comprendre toutes les interfaces atpats permettant I'intégration
aux systemes électriques de bord existants quigmti@ire nécessaires pour atteindre
la capacité opérationnelle totale.

Le PTNT doit comprendre toutes les interfaces Bbpats permettant l'intégration
aux systemes de bord existants qui peuvent étesgaites pour atteindre la capacité
opérationnelle totale sans nuire au rendementudesysteme de bord existant.

Le PTNT doit comprendre toutes les interfaces atpats permettant I'intégration

aux systemes de bord existants qui peuvent étesggites pour atteindre la capacité
opérationnelle totale sans interférer avec I'uiiisn de ces systemes en ce qui a trait
a leurs fonctions principales.

Exigences relatives aux interfaces de signal

Le PTNT doit comprendre toutes les interfaces geatipermettant I'intégration aux
systemes de bord existants qui peuvent étre néasspaur atteindre la capacité
opérationnelle totale sans nuire au rendementudesysteme de bord existant.

Le PTNT doit comprendre toutes les interfaces geadipermettant I'intégration aux
systemes de bord existants qui peuvent étre néaEspaur atteindre la capacité
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5.3.3

6.1

6.1.1

6.1.2

6.1.3

6.1.4

6.1.5

6.1.6

6.1.7

6.2

6.2.1

opérationnelle totale sans interférer avec I'wtiisn de ces systemes en ce qui a trait
a leurs fonctions principales.

Le PTNT doit comprendre toutes les interfaces geadipermettant I'intégration aux
systemes de bord existants qui peuvent étre néaespaur atteindre la capacité
opérationnelle totale sans compromettre les atiestaobtenues pour ces systemes.

EXIGENCES TECHNIQUES SPECIALISEES

Santé et sécurité

Le PTNT ne doit pas produire de gaz d’échappemamignt nuire a la santé des
personnes.

Le PTNT doit étre ininflammable, incombustible gnifuge.

Le PTNT doit prévenir les risques électriques camfament a la section 5.7.9.1 du
document MIL-STD-1472G et a la section 1.3.3 duuieent D03-003-005/SF-000.

Le PTNT doit prévenir les risques mécaniques conéonent a la section 5.7 du
document MIL-STD-1472G et a la section 1.3.3 duutioent D03-003-005/SF-000.

Le PTNT doit générer des niveaux de bruit qui resp# la section 5.5.4 du
document MIL-STD-1472G.

Le PTNT doit étre congu conformément aux exigemrelen avec la maintenance
qui sont décrites dans la section 5.9 du documébt3TD-1472F et la section 1.3.7
du document D-03-003-005/SF-000, de fagcon a garqné toutes les fonctions de
maintenance préventive et corrective nécessailigsgni étre realisées.

Le PTNT doit étre mis a la terre conformément axigances de la partie 4 du
document D-03-003-005/SF-000 et de la section 8l2ocument
MIL-STD-1310H(Navy).

Disponibilité
Le PTNT doit étre disponible au moins 98 % du ten@dsheures par jour, 7 jours par

semaine, au cours d’une période de déploiemenasienpins de 90 jours avec une
utilisant type tel gu’indiqué au tableau 3.

Tableau 3 — Utilisation type du PNTN pendant unlaiément de 90 jours

PTNT 90% allumé
Cameéra thermique du 30% utilisation de la caméra thermique
PTNT

Caméra de jour du PTNT 45% utilisation pour sutareie
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Nombres de tirs par le 600 tirs par affit de PTNT

PTNT
6.2.2 Le PTNT doit étre disponible pendant un minimun®86 jours par année civile.
6.2.3 Tout point de défaillance unique du PTNT ne do# eatraver |'utilisation locale de

'arme montée du systeme de PTNT.

6.3 Surviabilité

6.3.1 Le PTNT doit résister a des conditions pouvaniradte I'indice 6 d’état de la mer tel
gu'’il est défini dans les tableaux de codes de INDBbt tel que décrit au tableau 4.
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Ces résultats sont les déplacements et accél&atiarimums prévues aux emplacements proposes pague indice d’'état de mer et vitesse avec un nideaconfiance de 99%. Les résulta

Tableau 4 —Mouvements et accélérations aux empktsndes affits de PTNT pour la classe Halifax

fournis sont des prévisions et des facteurs deis@appropriés doivent étre appliqués. Ces résutia tiennent pas compte des exigences liéeshauws ou souffles.

t

Déplecemen Vitesst Accélératiol

Vitesse Vertical Lateral Longitudinal Verticale Verti%ale Latérgle Longituginale
[noeuds] [m] [m] [m] [m/s] [m/sT] [m/sT] [m/s7]
T 0 0.03 0.02 0.01 0.04 0.01 0.01 0.00
\5 . 5 0.15 0.10 0.00 0.20 0.03 0.03 0.01
2 g 10 0.15 0.10 0.19 0.25 0.04 0.04 0.01
§© 15 0.29 0.34 0.19 0.25 0.04 0.04 0.01
= 20 0.20 1.25 0.29 0.25 0.04 0.04 0.01
- 25 0.33 0.52 0.14 0.25 0.04 0.05 0.01
30 0.39 0.55 0.15 0.25 0.04 0.05 0.01
§ 0 0.39 0.16 0.06 0.48 0.06 0.03 0.01
8 5 1.8 0.8 0.25 2.35 0.32 0.13 0.05
ﬁ g 10 1.6 0.85 0.29 2.2 0.32 0.14 0.06
e 15 1.54 1.06 1.38 2.01 0.31 0.14 0.06
g 20 1.54 2.02 1.44 1.94 0.29 0.15 0.06
- 25 1.54 4.21 1.56 1.94 0.28 0.15 0.06
_ 30 1.85 11.11 2.52 1.89 0.26 0.15 0.06
o 0 0.9 0.42 0.1 0.98 0.11 0.05 0.01
g = 5 4.62 2.13 0.55 5.26 0.64 0.26 0.08
< g 10 4.68 2.18 0.64 5.57 0.7 0.26 0.09
$© 15 4.59 2.35 2.9 5.73 0.75 0.27 0.11
=) 20 4.43 5.53 4.55 5.65 0.77 0.27 0.11
- 25 5.24 14.92 8.64 5.51 0.78 0.28 0.13
30 5.43 27.13 8.11 5.27 0.78 0.28 0.14

(T:j 0 1.41 0.96 0.18 1.24 0.12 0.07 0.02

© 5 7.38 4.78 1.52 6.62 0.69 0.34 0.08

g - 10 7.85 4.73 2.61 7.61 0.80 0.35 0.09

‘$ g 15 8.18 4.64 5.84 8.58 0.96 0.35 0.12

ol 20 8.41 10.11 17.43 9.36 1.11 0.34 0.16

"g 25 9.39 21.86 24.88 9.94 1.24 0.35 0.19

- 30 9.19 25.95 19.87 10.27 1.33 0.37 0.21

j—i 0 2.17 1.70 0.44 1.58 0.15 0.09 0.02

© 5 10.92 8.20 3.54 8.67 0.80 0.44 0.10

g 10 11.35 7.91 5.95 .83 0.94 0.44 0.12

g g 15 11.82 7.57 11.40 11.17 1.14 0.44 0.14

o 20 12.35 11.69 27.93 12.60 1.39 0.45 0.17

= 25 12.92 24.70 42.98 13.93 1.67 0.46 0.22

- 30 13.34 33.97 32.17 14.93 1.90 0.47 0.27




6.4

6.4.1

6.4.2

6.4.3

6.4.4

6.4.5

6.4.6

6.4.7

6.4.8

6.5
6.6

6.6.1

6.6.2

6.6.3

7.1

7.1.1

Maintenabilité

La maintenance préventive journaliére du PTNT dmndre moins de 30 minutes au
total dans une période de 24 heures.

Ce paragraphe a été délibérément exclu.

La durée moyenne des réparations du PTNT doitdétraoins d’'une heure pour les
fonctions de réparation de maintenance correatwgui comprend le temps
nécessaire au diagnostic et au remplacement d’@8mamplacables sur place, mais
pas le temps nécessaire a la livraison des élémamtdacables sur place.

Le PTNT doit permettre a un opérateur d’instaker armes montées de PTNT alors
gu'il se tient debout sur le pont a cété de l'aff@tPTNT.

Le PTNT doit permettre a un opérateur d’alimentenmainitions les armes montées
de PTNT alors qu’il se tient debout sur le ponbtéae I'affit de PTNT.

Le PTNT doit permettre a un opérateur de videctedenants de cartouches
utilisées, de douilles ou de maillons alors qLéiltient debout sur le pont a c6té de
I'affit de PTNT.

Le PTNT doit permettre a un opérateur de désentagearmes montées de PTNT
alors qu’il se tient debout sur le pont a coté’aklt de PTNT.

PTNT doit permettre a un opérateur de remplacectdasns des armes montées de
PTNT alors qu’il se tient debout sur le pont a afed’affit de PTNT.

Cette section a été délibérément exclue

Plaques signalétiques et marquage de produit

Le PTNT doit étre marqué et étiqueté conformémartaument
D-02-002-001/SG-001.

Les piéces d’équipement du PTNT qui pésent plussddlogrammes doivent étre
marquées en fonction de leur poids.

Les piéces d’équipement du PTNT qui présententsgue pour les personnes
doivent étre étiquetées conformément aux exigetheds section 5.7.2.1 du
document MIL-STD-1472G.

EXIGENCES ENVIRONNEMENTALES

Mouvements du navire et état de la mer

Le PTNT doit fonctionner alors que le navire a baade permanente de -20 a
+20 degres.



7.1.2

7.1.3

7.1.4

7.1.5

7.2

7.2.1

1.2.2

7.2.3

7.3

7.3.1

7.3.2

7.4

7.4.1

Le PTNT doit fonctionner alors que le navire a assiette permanente de 5 degrés.

Le PTNT doit fonctionner alors que le navire s@sanouvements de roulis de -40 a
+40 degrés.

Les piéces d’équipement du PTNT qui sont situéesdessus du pont doivent
fonctionner conformément au présent EBT lorsqusedient immergées dans une
charge d’eaux vertes moyenne de 42 kilopascals.

Le PTNT doit fonctionner dans des conditions potateindre I'indice 5 d’état de
la mer tel qu’il est défini dans les tableaux ddesode 'OMM et décrit au tableau 4.

Choc mécanique

Les enceintes, les affits et les dispositifs datidn de I'équipement du PTNT
doivent empécher I'équipement de se déplacer btadser des membres de
I'équipage ou d’endommager d’autres piéces d’'équgre a bord lorsqu’il est
expose aux conditions de choc précisées danstiarséc(classe 1, type A) du
document D-03-003-007/SF-000.

Les piéces d’équipement du PTNT doivent étre maugs en place au moyen de
dispositifs de retenue qui les empéchent de dedesiprojectiles, les protegent de
tout dommage et les gardent dans leur positionatipénelle normale lorsqu’elles
sont exposées aux conditions de choc préciséedalaastion 6 (classe 1, type A) du
document D-03-003-007/SF-000.

L’équipement du PTNT doit fonctionner conformémautprésent EBT a la suite
d’'une exposition aux conditions de choc précisées da section 6 (classe 1, type A)
du document D-03-003-007/SF-000.

Vibrations

Les enceintes, les afflts et les dispositifs datidn de I'équipement du PTNT
doivent étre protégés de tout dommage et demearey ldur position opérationnelle
normale lorsqu’ils sont exposés a des niveaux loi&ations environnementales de
type 1 pouvant atteindre 33 hertz, conformémemtcanument MIL-STD-810G,
méthode 528.1.

L’équipement du PTNT doit fonctionner conformémautprésent EBT lorsqu’il est
expose a des niveaux de vibrations environnementi#eéype 1 pouvant atteindre
33 hertz, conformément au document MIL-STD-810Gthoée 528.1.

Effets électromagnétiques
L’équipement du PTNT doit fonctionner conformémaatprésent EBT lorsqu'’il est

utilisé dans les environnements électromagnétiguasd qui sont précisés dans la
section 5 du document MIL-STD-461F (exigences CETH102, RE101 et RE102).
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7.4.2

7.4.3

7.5

7.5.1

7.5.2

7.5.3

7.5.4

7.5.5

7.6

7.6.1

7.6.2

7.7

7.7.1

1.7.2

Le PTNT ne doit pas générer d’environnement életaignétiqgue excédant les
normes prescrites dans la section 5 du documentdD-461F (exigences CS101,
CS114, CS116, RS101 et RS103).

Le PTNT ne doit pas générer de perturbations @e@gnétiques par rayonnement
pouvant atteindre les systémes a proximité, tal gst précisé dans la partie 4 du
document C-03-010-000/MM-001.

Température, humidité et rayonnement solaire

L’équipement du PTNT qui n’est pas exposé aux iptmes doit fonctionner
conformément au présent EBT a des températuresapballer de 0 a 40 degrés
Celsius.

L’équipement du PTNT qui est exposé aux intempétasfonctionner
conformément au présent EBT a des températuresapoaller de -32 a 40 degrés
Celsius.

L’équipement du PTNT doit résister aux conditiofentreposage et de transport qui
sont définies pour les catégories M1, M2 et M3 darSTANAG 2895.

L’équipement du PTNT doit fonctionner conformémautprésent EBT dans un
environnement a humidité relative de 95 % avec ensdtion.

L’équipement du PTNT qui est exposé aux intempétasfonctionner
conformément au présent EBT lorsqu’il est expokén&ironnement solaire décrit
dans le document MIL-STD-810G (méthode 505.6, mrace I).

Vent

L’équipement du PTNT qui est exposé aux intempétasfonctionner
conformément au présent EBT lorsqu'il est expodésavents soutenus et aux
bourrasques décrites dans le tableau 26 du STANZY5.2

L’équipement du PTNT qui est exposé aux intempéreedoit pas s’endommager
lorsqu’il est exposé a des vents soutenus de Sespar seconde.

Précipitations, poussiere et embruns

L’équipement du PTNT qui est exposé aux intempétasfonctionner
conformément au présent EBT lorsqu’il est expodésaprécipitations de
0,8 millimetre par minute.

L’équipement du PTNT qui est exposé aux intempétasfonctionner
conformément au présent EBT lorsqu’il est expodésaconcentrations de poussiére
de 1 gramme par metre cube.
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7.7.3 L’équipement du PTNT qui se trouve dans un envieoment abrité doit fonctionner
conformément au présent EBT lorsqu’il est arrosgalétes, tel qu’il est décrit dans
le document MIL-STD-810G (méthode 506.6, procédlye

7.7.4 L’équipement électrique du PTNT qui est exposéiatempéries doit étre étanche a
I'eau, aux embruns et a la poussiere conformémedbaument MIL-STD-108E.

7.8 Glace

7.8.1 L’équipement du PTNT qui est exposé aux intempétasfonctionner
conformément au présent EBT lorsqu’il est expodésaconditions produisant des
charges de glace allant jusqu’a 20 kilogrammesygre carré.

7.8.2 L’équipement du PTNT qui est exposé aux intempériedoit pas étre endommagé
par une charge de glace allant jusqu’a 37 kilogrampar metre carré, sauf tel que
noté a la section 7.8.3 du présent EBT.

7.8.3 L’équipement du PTNT qui est exposé aux intempéreedoit pas étre endommageé
par une charge de glace allant jusqu’a 180 kilognampar metre carré s'il se trouve
dans le tiers avant du navire, en dessous d’une fpgrallele a la flottaison de calcul
des navires de classe HALIFAX et au moins 12,2 esédessus de la flottaison de
calcul des navires de classe HALIFAX.

7.9 Corrosion et brouillard salin

7.9.1 Les composants du PTNT qui se trouventlaasus du pont doivent étre faits de
matériaux galvaniques compatibles.

7.9.2 Les composants du PTNT exposé aux intempériesegubgvent atdessus du pont
doivent étre faits de matériaux avec traitemerdudéace visant a prévenir les
défaillances causées par I'oxydation et la corransio

7.9.3 Les composants du PTNT exposé aux intempériesequbsvent atdessus du pont
ne doivent pas se corroder lorsqu’ils sont soummistasts décrits dans les documents
ASTM G7, ASTM G31, ASTM G50 et ASTM G52.

7.9.4 Le PTNT doit résister aux effets des dépbts salimdes composants physiques du
matériel lorsqu’il est soumis aux tests décritssdarméthode 509.6 du document
MIL-STD-810G.

7.9.5 Le PTNT doit résister aux effets des dépots salimdes composants électriques du
matériel lorsqu’il est soumis aux tests décritssdamrmeéthode 509.6 du document
MIL-STD-810G.

8. SOUTENABILITE

8.1 Le PTNT doit avoir une durée de vie opératidieraiau moins 15 ans.
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8.2 Le PTNT doit permettre de faciliter I'intégiati de nouvelles technologies,
notamment la mise a niveau de capteurs individseats remplacement d’autres
composants.

8.3 L’architecture du matériel du PNTN doit étrefdemat ouvert.
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